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Introduccién a los Drones



Tipos de Drones

Freestyle
Racing
Cinematico
Long Range
TinyWhoop
Delivery
Carga




¢ Por que vuela un Dron?

Rotacion Rotacion
Traslacion X (Roll) (Pitch)  Traslacién Y

Rotacion x
(Ya|w) Traslacion Z



¢, Por que vuela un Dron?
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l mg Suma colectiva de fuerzas de
todos los motores.
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Tipos de
i} Drones por
construccion




Anatomia de un Dron
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Componentes




Distribucion de

componentes
en un Dron




Sistema FPV




Estacion de control para un Dron

Es un sistema que permite a los operadores controlar y supervisar los
Drones. Esta estacion es crucial para la operacion segura y eficiente de los
Drones, proporcionando las herramientas necesarias para la planificacion
de misiones, el control en tiempo real y la recepcion de datos telemétricos.
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Un transmisor RC, también conocido como
controlador de radio o TX, es un dispositivo que
permite a los pilotos controlar el dron de forma
inalambrica. La senaly ordenes son recibidos
por un receptor de radio (RX) que esta
conectado a un controlador de vuelo FC.

cQue es un
transmisory
receptor de
radiocontrol?

Radio Transmitter Receiver

X Protocols RX Protocols




|
I/ |Instituto Politécnico Nacional
A\ “La Técnica al Servicio de la Patria”

cQue son los
cahales en
un radio
control?

La cantidad de canales determina cuantas
acciones individuales se pueden controlar en
un RPAS.




Instituto Politécnico Nacional
“LLa Técnica al Servicio de la Patria”

MODOS del Radiocontrol

Acelerador " g SRS - Elevador

Elevador ’ 7 T - Acelerador 2 : ( ) "
(Throttie) )™ {Pitch)

(Pitch Vet Tt (Throttle)

X7

Tararns |

X7
Taranis

Elevador Acelerador
(Pitch) _ : (Throttie) Acelerador
‘ ) = ‘ {Throttle)

X7

Tarans |




Elige tus componentes y verifica Monta el frame asegurando Coloca y conecta la electrénica
compatibilidad. los separadores y tornillos. principal del dron.
FRAME '
(Chasis) '
MOTORES
ESC
{Yarmcones) o Conecta los ESC
a los motores
FLIGHT CONTROLLER (orden cualquiera).

(Controladora de vuelo)

VTX
(Transmisor de video)

Proceso de

armado de un SAMARR PRV,
€ Conecta los ESC
D rO n RECEPTOR a la Flight Controller.
HELICES
e Conecta la bateria
P al ESC (verifica
BATERIA LiPo polaridad).
€
2 CABLES Y CONECTORES
o TN~ (Tomillos, separadores, etc.)
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(. TIP: Asegurate de aislar y ordenar
vitar cortos v \, -,
vitar cortos y \!

\s/ aluminio parae ;
S " los cables. La limpieza evita fallas.

vibraciones




4} INSTALACION DE VTX Y CAMARA | 5 RECEPTORES Y PERIFERICOS | (§ CONFIGURACION Y PRUEBAS 7 MONTAJE FINAL Y VUELO

Monta la cdmara y el VTX para Instala el receptor y otros periféricos Configura el dron y verifica Instala hélices, revisa todo y
transmitir video. necesarios. que todo funcione correctamente. ja volar!

L) Monta la cimara FPV o Conecta el receptor o Conecta el dron al computador © coloca las hélices

en la parte frontal a la Flight Controller y abre Betaflight. (segun el sentido correcto).
del frame. (SBUS, IBUS, CRSF).
& BETAFLIGHT
e Configura:
» Puertos (UART)
rd Conecta la camara - Motores (

al VTX. - Receptor

-VTX

e Conecta el cable de
bateria y verifica voltaje.

Proceso de
armado de un
Dron

- Ajustes basicos

6 Verifica tornillos, @

conectores y antenas.

9 Prusba de motoras 9 Revisa el centro de gravedad
2 y sujecion de bateria.

) Conecta la antena
al VTX y asegurala &
fuera del frame.

€ (Opcional) GPs, buzzer, 4 3
LEDs, etc.

o Verifica video en tus O B‘:‘a"’" "_‘93" 599‘:'"0
gafas FPV. y haz tu primer vuelo.

e
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La Técnica al Servicio de |a Patria O TIP: Usa soportes de TPU para O TIP: Revisa el diagrama de pines O_ TIP: Haz todas las calibraciones O TIP: Siempre revisa antes de volar:
%/ proteger la camara en golpes. \u

% de tu FC y receptor. w/ (ACCGYRO, ESC, Brujula si aplica). bateria, hélices, tornillos y senal.




Consideraciones que debe tener un piloto de

Drones antes de volar

® EVALUA EL ENTORNO 6 DURANTEELVUELO =%~

7 DESPUESDEVOLAR P

&/ Inférmate sobre las leyes / Consulta el clima y las condiciones DRON © Observa el drea y detecta posibles riesgos. Establece el modo de vuelo adecuado &/ Mantén siempre el dron a la vista, / Aterriza en un lugar seguro
de drones de tu pais. del viento. «/ Hélices en buen estado / Identifica obstaculos: drboles, cables, antenas, edificios. (Normal / Cine / Sport). . y despejado.
y/ Slon asogurades. 7 Vuela de forma suave y controlada.
 Respeta las zonas / Revisa la zona de vuelo en mapas: (& Verifica la presencia de personas, animales o vehiculos. Configura los limites de altura 4 Apaga el dron antes de moverlo.

restringidas y la privacidad
de las personas.

/ Asegurate de contar con
registros o licencias
si son requeridos.

NOTAM, éreas restringidas,
geo-zonas.

' Define el propésito del vuelo
y la ruta,

 Tenun plan B en caso de

v/ Motores firmes y sin ruidos
extrafos.

/ Bateria cargada y en buen estado.
/ Estructura sin grietas
ni danos.

&/ Camara y gimbal funcionando

(& Asegrate de tener buen espacio para despegar

_ym.

y distancia.

Verifica el punto de retorno a casa (RTH).

Revisa la calibracion de brdjula
e IMU si es necesario.

]

Monitorea la bateria, senal y
posicion.
Respeta a las personas y su

privacidad.

Si algo se siente mal, aterriza
y evalia.

]

]

Revisa el estado del equipo
y limpia si es necesario.

Guarda y respalda tus
archivos de vuelo.

@ Vuela siempre dentro de imprevistos. correctamente. Lgaaus  Analiza el vuelo para mejorar
- et ELECTRICOS = e
tus permisos y limitaciones. s o GEOFENCE tu préxima mision.
CuMA MAPAS ; ;
RADIO / GAFAS b g2 Ewicor Ao Ve
- o AirMap, AV Forecast, \ ﬁ Q“ R
e ‘ PR / Bateria cargada. g
084 . o K Altura de RTH Activa alertas de A} 75%
K; \ uaiiza nrmware. mayor a obstéculos zonas restringidas
Z \ <'>/ SOLAR  Verifica la calidad de video ouEeo “ﬂ‘i
& : - = » Evita volar contra senal. :
. g ¢ A P y ALTITUD SERAL GPS ol
: @ 7 pAvN % *
7
. 2
y e BATERIAS ACCESORIOS
\ . g ; Respeta la altitud Espera a tener yom
v » t'::;;‘;"::;:‘a = v/ Tarjetas SD con espacio. mixima pormitida  suficientes satélites 4} 120m
' Filtros ND limpios (si aplica).
ORSTANCIA
V' GPS funci do correc 1
OLARY ST

No vueles sobre personas.

& Mantén siempre el dron
a la vista (VLOS).

& Respeta la altitud méxima
permitida.

& No vueles bajo influencia de
alcohol o sustancias.

ZONAS A EVITAR

€3 Aeropuertos y helipuertos.
€3 Zonas militares o restringidas
€ Multitudes y event

€3 Areas sensibles y privadas

v/ Retorno a casa (RTH) configurado.

"

EVALUA FACTORES

(CUN =

Viento Interferencias

=29
]

>
Espacio aéreo Superficie

de aterrizaje

v
v
Y
v
v

Todo el equipo funciona correctamente,
La zona es segura y legal.

El clima es adecuado.

Tienes un plan claro.

Tu bateria y la del dron estén listas.

SI ALGO NO ESTA BIEN... NO VUELES

Tu responsabilidad es la seguridad
de todos y la imagen de la
comunidad de pilotos.

BUENAS PRACTICAS

¢

Lleva siempre un registro
de tus vuelos.

Cuida tu equipo, es tu
herramienta de trabajo.

Sigue aprendiendo y volando
con responsabilidad.



UN BUEN PILOTO

NO ES EL QUE NUNCA TIENE PROBLEMAS,
SINO EL QUE ESTA PERPARADO PARA
PREVENIRLOS.

i\VUELA SEGURO,
VUELA INTELIGENTE! i G RA( IAS '
o




